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Description 

La pr&ente invention se rapporte au domaine technique general du 
machinisme agricole. EUe conceme plus pr^is6ment un dispositif de traitement 
du fourrage conq)ortant : 

- un caisson pourvu d*iine section d'entrSe et d'une section de sortie pour le 
fourrage, 

-un rotor li6 audit caisson de maniore a etre entraine en rotation afin de 
transporter ledit fourrage vers ladite section de sortie, 

-un premier 616ment de guidage entourant partiellement ledit rotor de 
manidre k d6finir un caral de passage pour ledit fourrage, et 

-un deuxi^e 616ment de guidage dispose de manifere h guider le flux de 
fourrage sortant dudit canal de passage, ledit deuxi^me 616ment de guidage . 
pouvant occuper au moins deux positions par rapport audit rotor. 

H est courant d'6quiper une feucheuse agricole avec un tel dispositif de 
traitement du fourrage. En effet le dispositif de traitement du fourrage, encore 
appel6 conditionneur, permet avantageusement de r^duire le temps n^cessaire au 
s6chage du produit coup6 par la feucheuse, Le document EP 1 008 290 Al decrit 
\me faucheuse comportant un dispositif de coupe destin6 h couper un produit stir 
pied tel que de Therbe par exemple. Gette faucheuse connue comporte egalement 
un dispositif de traitement du fourrage dispose en arridre du dispositif de coupe. 
Ce dispositif de traitement du fourrage conqporte k son tour un rotor entrain^ en 
rotation autour d'un axe horizontal. Ainsi lors du travail, le fourrage provraiant du 
m^canisme de coupe est emmen6 par le rotor le long d'une tdle de 
conditionnement pour finalement 6tre 6ject6 vers I'arridre de ladite feucheuse. Le 
passage du fourrage contre la tole de conditiomiement provoque une 
fragmentation de la pellicule de cire recouvrant les tiges du produit coup6. Cette 
fragmentation permet une Evacuation plus rapide de ThumiditE contenue dans la 
plante, d'oii un s6chage acc616r6. Ce dispositif de traitement connu comporte en 
sus une tdle de guidage dispos6e plus en aval de la t61e de conditionnement. Cette 
Idle de guidage est liee aux parois d'un caisson de maniere a pouvoir occuper 
deux positions dans lesquelles elle dirige de maniere diff6rente le flux de fourrage. 



L'inconvenient de ce dispositif de traitement du fouirage r6side dans le fait 
que la tole de conditionnement occupe une position unique vis-^ vis du rotor. Les 
possibiUt^s de reglage de Tintensite du conditionnement sont done tr^ limitees. 
L'utiUsateur n'a done pas la possibiUt6 d'adapter convenablement ce dispositif 
5 comm aux difKrents types et quantites de fourrage qu*il peut rencontrer. 

Le document EP 0 064 114 Al d6crit un autre dispositif de traitement du 
fouirage. Celui-ci comporte egalement un rotor entraine en rotation et couvert par 
une t61e de conditionnement. La position de cette tole de conditionnement par 
rapport au rotor est cette fois i^glable. Cependant ce document ant^rieur ne decrit 
10 pas ren^loi d'une deuxi&tne tdle peimettant le guidage du flux de fouirage en 
aval de la t61e de conditionnement 

Le but de la presente invention est d'obtenir un dispositif de traitement du 
fourrage avec lequel I'utilisateur a de multiples possibilites pour regler I'intensite 
du conditionnement, tout ai 6vitant de perturber la contmuit6 du flux de fourrage 
15 et avec lequel il est possible de modifier Torientation du flux de fourrage a la 
sortie du rotor. 

A cet effet, le dispositif de traitement du fourrage selon la pr6sente 
invention est caract6ris6 par le fait que ledit premier Element de guidage peut 
6galement occuper au moins deux positions par rapport audit rotor et qu'il est 
20 pr6vu une liaison entre ledit premier 616ment de guidage et ledit deuxidme element 
de guidage de manifere k ce qu'un changement de position dudit premier 616ment 
de guidage modifie la position dudit deuxidme 616ment de guidage. 

Les differentes positions du premier 616ment de guidage permettent 
avantageusement de modifier la distance et/ou I'orientation du premier 616ment de 
25 guidage par rapport au rotor. De ce fait on agit directement sur le degr6 de 
fiactionnement du fourrage, done sur l'intensit6 de conditionnement. Grace h. la 
Uaison pr6vue, la position du deuxi&ne 616ment de guidage s'adapte 
automatiquement au r6glage du premier 616ment de guidage. Ainsi ce r6glage 
n'engendre pas de d6crochement ou changement brusque de direction dans la 
30 trajectoire definie par les 616ments de guidage. Le flux de fourrage conserve done 
avantageusement un 6coulement r6gulier. 
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D'autres caract^ristiques de rinvention, a consid6rer s6par6meiit ou dans 
toutes leurs combinaisons possibles, apparaitront encore dans la description 
suivante d'un exemple de realisation non limitatif de I'invention repr&ente sur les 
dessins annexes sur lesquels : 
5 - la figure 1 r^6sente vue de dessus ime feucheuse agricole conforme k la 

pr&ente invention, 

- la figure 2 represente une vue de c6t6 de la feucheuse suivant la fleche II 
d6finie a la figure 1, le deuxieme dispositif de guidage 6tant dispose suivant 
une prenoddre configuration, 

10 -la figure 3 repr6sente une partie de la figure 2 montrant le deuxidme 

dispositif de guidage dispos6 suivant une deuxidme configuration, 

- la figure 4 repr&ente, vu de c6t6 suivant la fleche Ueth une autre 6chelle, 
un dispositif de traitement du fomxage conforme k la pr6sente invention, 

- les figures 5^7 repr6sentent, vu de c6t6 et h une autre echelle, le dispositif 
15 de traitement du fourrage de la figure 4 dispose dans trois positions de 

r6gl{^e diff^entes. 

_ la figure 8 repr6sente un agrandissement suivant la zone VIII d6fime ^ .la 
figure 4. 

La figure 1 represente une faucheuse agricole (1) conforme a la presente 
20 invention. Ladite feucheuse (1) est destin6e k 6tre attel6e k un v^hicule moteur 
(non represents) qui la d6place suivant une direction et un sens d'avance indiqu6s 
par la fldche (2). Dans la suite de la description, les notions suivantes "avant" et 
"am^re", "devant" et "derridre" sont dSfinies par rapport au sens d'avance (2) et 
les notions "droite" et "gauche" sont definies en regardant ladite faucheuse (1) de 
25 Tarridre dans le sens d'avance (2), 

D'une manifere connue, ladite faucheuse (1) comporte un dispositif de coupe 
(4) destin6 k couper un produit sur pied tel que de I'herbe par exemple. Ledit 
dispositif de coupe (4) est 116 audit v6hicule moteur au moyen d'un chSssis (3). 
Ledit chassis (3) permet avantageusement d'amener ledit dispositif de coupe (4) 
30 d'une position de travail dans une position de transport. Dans la position de travail 
telle que repr6sent6e sur la figure 1, ledit dispositif de coupe (4) repose au moins 
partiellement sur le sol. D*une manidre pr6f6rentielle, ledit chassis (3) comporte 



des moyens, par exemple des ressorts, pour reporter en position de travail au 
moins une partie du poids dudit dispositif de coupe (4) sur ledit vehicule moteur. 
Lors du travail, ledit chSssis (3) permet 6galement audit dispositif de coupe (4) de 
suivre les contours du sol, independamment de la position dudit v6hicule moteur. 
5 Un tel chSssis (3) est connu de rhomme de I'art, U ne sera done pas d6crit plus en 
d6tails. 

Pour sa part, ledit dispositif de coupe (4) comporte des organes de coupe (5) 
disposes suivant une ligne au moins sensiblement perpendiculaire k ladite 
direction d'avance (2). Lesdits organes de coupe (5) sont visibles sur la figure 2 
10 grace k une coupe partielle i^is6e dans ledit dispositif de coupe (4). Lors du 
travail, chaque organe de coupe (5) est entraine en rotation autour d'un axe 
respectif dirig6 vers le haut Des couteaux (6), U6s a la peripheric desdits organes 
de coupe (5), d6crivent ainsi des cercles grande vitesse et viennent couper par 
impact ledit produit sur pied, L'animation dudit dispositif de coupe (4) est assur6e 
1 5 au moyen d' 616ments de transmission (7) relics k une prise de force dudit v6hicule 
moteur. D'autres moyens pour couper le produit sur pied peuvent 6tre utilises sans 
pour autant sortir du cadre de la pr6sente invention. 

D'une manidre 6galement connue, ladite faucheuse (1) comporte en sus un 
dispositif de traitement du fourrage (8) destin6 k acc616rer le s6chage du produit 
20 coup6. Dans I'exemple de realisation repr6sent6 sur les figures, ledit dispositif de 
traitement du fourrage (8) est dispos6 I'arridre dudit dispositif de coupe (4). 
Ainsi d'une manifere avantageuse, le fourrage sortant du dispositif de coupe (4) 
alimente directement ledit dispositif de traitement du fourrage (8). 

A la lumiere de la figure 2, ledit dispositif de traitement du fourrage (8) 
25 comprend un caisson (9) U6 audit dispositif de coupe (4). Ledit caisson (9) 
pr6sente une section d'entr6e (10) situ6e derridre ledit dispositif de coupe (4) ainsi 
qu'une section de sortie (1 1) situ6e k I'arrifere de ladite faucheuse (1). 

Dans rexemple de realisation repr6sente sur les figures, ladite section de 
sortie (1 1) est avantageusement pourvue de d6flecteurs lat6raux (12) pour realiser 
30 un andain calibre de produit coup6 et Iraite. L'orientation desdits d6flecteurs 
lateraux (12) pent Stte modifi6e grace a leur montage pivotant autour dW pivot 
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(13) et d'xine rainure de guidage (14) repr&entes k la figure 1. L'utilisateur peut 
ainsi regler la largeur de Tandain depos6 au sol. 

Ledit dispositif de traitement du fouirage (8) comporte 6galement un rotor 
(15) destind k entraitier le fourrage vers ladite section de sortie (1 1). Pour ce feire 

5 ledit rotor (15) est constitu6 d'un arbre (16) monte pivotant dans ledit caisson (9) 
selon un axe (45) sensiblement horizontal et transversal k ladite direction d'avance 
(2). Lors du travail, ledit arbre (16) est entrain6 en rotation directement ou 
indirectement par la prise de force dudit vehicule moteur au moyen desdits 
616ments de transmission (7). Le sens de rotation dudit rotor (15) est represent^ 

10 sur les figures par la fldche (46). Ledit arbre (16) est en outre pourvu de doigts 
(17) lesquels s'6tendent lors du travail radialanent vers I'exterieur en <^finissant 
une trajectoire peripherique (18). Lesdits doigts (17) peuvent presenter diverses 
formes connues par Thomme du metier. D'une mani^re pref6rentielle, un montage 
pivotant desdits doigts (17) sur ledit arbre (16) permet auxdits doigts (17) de 

15 s'escamoter au moins partiellement dans le cas oti un obstacle ou une quantite 
anormale de fourrage p^dtre dans ledit dispositif de traitement du fourrage (8). . 

A la lumi^re notamment de la figure 4, ledit dispositif de traitement du 
fourrage (8) conforme k I'invention comporte egalement un premier 616ment de 
guidage (19) agenc6 en regard dudit rotor (15), de maniere k d^finir un canal de 

20 passage (20) pour le fourrage. Ledit canal de passage (20) est done localise entre 
une surfece active (21) dudit premier 616ment de guidage (19) et ladite trajectoire 
p6riph^rique (18) desdits doigts (17). Ladite surface active (21) pr6sente 
avantageusement ime forme profil6e entourant au moins partiellement ladite 
trajectoire p6riph6rique (18). Le conditionnement du fourrage est caus6 par 

25 rimpact desdits doigts (17) et par son passage au travers dudit canal de passage 
(20). 

Selon une caract6ristique importante de la pr6sente invention, ledit premier 
616ment de guidage (19) peut occuper au moins deux positions par rapport aiidit 
rotor (15). 

30 Ainsi dans I'exemple de realisation represent^ sur les figures, ledit premier 

element de guidage (19) est lie de manidre pivotante audit caisson (9) au moyen 
d'une articulation (22) d'axe (23). Ledit axe (23) est avantageusement paralldle 



audit axe de rotation (45) dudit rotor (15). U est 6galement pr6vu un premier 
organe de commande (24) destin6 a pivoter ledit premier el6ment de guidage (19) 
autour de ladite articulation (22) et ^ le maintenir dans diff6rentes positions. De ce 
fait, une action sur ledit premier organe de commande (24) engendre une 
5 modification de la section dudit canal de passage (20) et done une modification de 
I'intensite du conditioimement 

A la lumiere de la figure 2, ledit premier organe de commande (24) se 
compose d'un levier (25) li6 de manidre pivotante audit caisson (9) au moyen d'un 
aibre (26) dispos6 sensiblement paralldlement audit axe (45) dudit rotor (15). 
10 D'une mani^re pr6f6rentielle, ledit levier (25) pent occuper difKrentes positions 
d6finies par un organe de rep6rage et de blocage (48) li6 rigidement audit caisson 
(9). Ledit levier (25) et ledit organe de reperage et de blocage (48) sont 
avantageusement situes en dehors dudit caisson (9) de manidre k etre facile 
d'accte pour I'utilisateur. En se reportant plus precisement a la figure 4, ledit 
15 premier organe de commande (24) se compose en sus d'un bras (27) lie 
rigidement audit arbre (26). U est ^galement pr6vu une biellette (28) reliant une 
extremit6 dudit bras (27) audit premier Element de guidage (19) au moyen 
d'articulations pivots. De ce fait, tout changement de position dudit levier (25) 
CTigendre le pivotement dudit premier 61ement de guidage (19) autour de ladite 

20 articulation (22). 

D'une manidre pr6f6rentielle, ladite articulation (22) est situ6e dans une 
partie arri^re dudit premier 616ment de guidage (19). De plus ladite articulation 
(22) est avantageusement dispos6e en arridre et au-dessus de Taxe (45) dudit rotor 
(15). L'atout majeur d'une telle disposition de ladite articulation (22) est visible 
25 sur les figures 5 et 6. En effet la figure 5 represente plus pr6cis6ment ledit premier 
el6ment de guidage (19) dans une premiere position de reglage relativement 
61oign6e dudit rotor (15). La figure 6 repr6sente par contre ledit premier el6ment 
de guidage (19) dans une deuxifeme position de r6glage relativement proche dudit 
rotor (15). On peut ainsi constater que le pivotement dudit premier 616ment de 
30 guidage (19) a une influence k la fois sur I'ouverture d'entr6e (29) et sur 
I'ouverture de sortie (30) dudit canal de passage (20). Le changement de 
l'intensit6 du conditionnement est done r6parti sur toute la longueur dudit canal de 
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passage (20). II va de soi que ledit premier el6ment de guidage (19) peut occuper 
difKrentes positions intermediaires entre les positions repr6sent6es sur les figures 
5 et 6 de mani^ k affiner le r^glage de rintensit6 du conditionnement 

Dans Texemple de realisation repr6sent6 sur les figures, ledit dispositif de 

5 traitement du fourrage (8) comporte 6galement un peigne (31) articule selon un 
axe (32) situ6 k I'ext^rieur dudit canal de passage (20). A titre d'exemple, la figure 
4 montre un tel peigne (3 1) comportant des dents (33) susceptibles de s'engager au 
moins partiellement dans ledit canal de passage (20) k travers une ou plusieurs 
fentes (47) m6nag6es dans ledit premier 616ment de guidage (19). La ou lesdites 

10 fentes (47) sont visibles sur la figure 1 au moyen d'une coxxpe partielle r6alis6e 
dans ledit dispositif de traitement du fourrage (8). A la lumidre de la figure 7, un 
engagement plus prononc6 dudit peigne (31) dans ledit canal de passage (20) 
augmente avantageusement I'intensit^ du conditionnement. n est en sus prevu des 
moyens de blocage pour bloquer ledit peigne (31) dans une position donn^e. Ledit 

15 peigne (31) constitue done une possibility supplementaire pour le r6glage de 
rintensit6 du conditionnement. 

Ledit peigne (31) est articul6 vis-^i-vis desdites fentes (47), de mambre. k 
obturer lesdites fentes (47) et ce pour chaque position desdites dents (33). Le 
fourrage projet6 centre ladite surface active (21), laquelle pr^sente ces fentes (47), 

20 ne p6nfetre done pas dans lesdites fentes (47) et ne risque pas par consequent de s'y 
accrocher. 

L*axe (32) liant ledit peigne (31) est avantageusement solidaire dudit 
premier 616ment de guidage (19). Ainsi lors du r6glage de l'intensit6 du 
conditionnement au moyen dudit levier (25), ledit peigne (31) est egalement 
25 pivot6 autour de ladite articulation (22). 

D'lme manidre connue de rbomme de I'art, ledit dispositif de traitement du 
fourrage (8) comporte encore un deuxidme 616ment de guidage (34). Ledit 
deuxidme 616ment de guidage (34) est dispos6 en aval dudit premier 616ment de 
guidage (19), de maniere k pouvoir guider le flux de fourrage sortant dudit canal 
30 de passage (20). 

Ledit deuxieme element de guidage (34) peut avantageusement occuper au 
moins deux positions par rapport audit rotor (15). Ainsi dans I'exemple de 
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realisation represente sur les figures, ledit deuxi&me 616ment de guidage (34) est 
lie de maniere pivotante audit caisson (9) au moyen d*une articulation (35) d'axe 
(36). Ledit axe (36) est avantageusement parallele audit axe de rotation (45) dudit 
rotor (15). D'une maniac pr6f6rentielle, ladite articulation (35) est situ6e dans une 
5 partie arriere dudit deuxifeme 616ment de guidage (34). 

Dans une premiere configuration teUe que representee sur les figures 2, 4 et 
6, ledit deuxieme 616ment de guidage (34) est dispos6 dans le prolongement dudit 
premier Element de guidage (19). Le flux de fourrage continue ainsi d'etre guide 
sur la tiajectoire qu'il avait en quittant ledit canal de passage (20). Cette 
10 configuration dudit deuxi&ne element de guidage (34) permet audit fourrage 
d*atteindre lesdits d6flecteurs lat6raux (12) rq?r6sentes h la figure 1. Le fourrage 
sera alors depos6 au sol de maniere k former un andain de largeur calibr6. 

Selon une autre caracteristique importante de la pr6sente invention, il est en 
sus pr6vu une liaison (39) entre ledit premier 616ment de guidage (19) et ledit 
15 deuxieme 616ment de guidage (34), de maniere k ce qu'un changement de position 
dudit premier element de guidage (19) modifie la position dudit deuxidme 616ment 
de guidage (34). 

Dans I'exemple de realisation represente sur les figures, ladite liaison (39) 
est avantageusement realis6e par la mise en butee et le maintien dudit deuxieme 
20 element de guidage (34) contre ledit premier element de guidage (19). 

A cet effet et en se reportant k la figure 8, ledit deuxieme element de guidage 
(34) comporte avantageusement un bee (40) destine k venir en ^ui contre un 
support (41) menage sur ledit premier element de guidage (19). 

Le maintien dudit bee (40) contre ledit support (41) est realise au moyen 
25 d'un element eiastiquement deformable (42). A la luraidre de la figure 2, ledit 
element eiastiquement deformable (42) est lie audit caisson (9). Ledit element 
eiastiquement deformable (42) est avantageusement dispose de manidre k creer un 
couple autour dudit axe (36) afin que, dans la premiere configuration telle que 
representee sur les figures 2, 4 et 6, ledit bee (40) soit maintenu plaque contre ledit 
30 support (41). 

A la lumiere des figures 5 et 6, lorsque ledit deuxieme element de guidage 
(34) est place dans la premiere configuration, ledit element eiastiquement 
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d6foraiable (42) permet de maintenir le contact entre ledit bee (40) et ledit support 
(41), quelle que soit la position de r6glage dudit premier Element de guidage (19). 
Ledit 616inent 61astiquement d6fomiable (42) provoque de ce fait une modification 
de rorientation dudit deuxidjme element de guidage (34) lors des changements de 
5 position dudit premier el&nent de guidage (19). Ledit deuxieme el6ment de 
guidage (34) reste ainsi toujouis dans le prolongement dudit premier 616ment de 
guidage (19), mdme lors du pivotement de ce dernier autour de ladite articulation 
(22). n en r^sulte que, dans la premiere configuration dudit deuxidme 616ment de 
guidage (34) et quel que soit le r6glage dudit premier 616ment de guidage (19), le 
10 flux de fourrage ne subit avantagaisement ni d6crochement ni diangement 
brusque de direction lors de son passage dudit premier 616ment de guidage (19) 
audit deuxieme el6ment de guidage (34). 

D'une mani^re preferentielle, ledit bee (40) est dispos6 dans une partie avant 
dudit deuxidme 616ment de guidage (34). Pour sa part, ledit support (41) est 
15 avantageusement situ6 en avant de ladite articulation (22) liant ledit premier 
a6ment de guidage (19) audit caisson (9). De plus, ledit support (41) est 
avantageusement d6cal6 par rapport h ladite surface active (21), de manidre h. 
sortir dudit canal de passage (20). De ce fait, ladite liaison (39) ne vient pas 
perturber Tecoulement du flux de fourrage. < 
20 A la lumi^e des figures 3 et 7, ledit deuxidme element de guidage (34) peut 

6galement Stre dispose suivant une deuxidme configuration. Dans cette deuxidme 
configuration, ledit deuxiteie 616ment de guidage (34) est pivot6 autour de ladite 
articulation (35) de manidre a 6tre plac6 au travers du flux de fourrage sortant 
dudit canal de passage (20). Une surface active (37) dudit deuxieme 616ment de 
25 guidage (34) rabat alois le flux de fourrage vers le sol avant que ce dernier 
n'atteigne lesdits d^flecteurs lat6raux (12). Ainsi le fourrage est d6pose au sol sans 
etre regroTq)6. D'une manidre pr6f6rentielle, ladite surface active (37) est munie 
d'ailettes (38) sensiblement verticales. Lesdites ailettes (38) permettent 
avantageusement de r6partir le flux de fourrage sur toute la largeur de ladite 
30 faucheuse (1). Cela permet, en cas de necessity, d'accel6rer encore le s6chage du 
fourrage. Bien entendu, dans la premidre configuration dudit deuxieme element de 



10 

guidage (34), ladite surface active (37) et lesdites ailettes (38) ne sont pas au 

contact dudit foumge. 

Ledit 616ment 61astiquement deformable (42) est 6galement dispose de 

mani^re h cr^ im autre couple afin que, dans la deuxifeme configuration telle que 
5 represent6e sur les figures 3 et 7, ledit deuxidme 616ment de guidage (34) vienne 

en appui centre une autre butee non representee. Ainsi ledit a6ment 61astiquement 

d6fonnable (42) permet de maintenir de manidre stable ledit deuxi^me element de 

guidage (34) dans ladite deuxieme configuration. Dans I'exemple de realisation 

represent^, ledit 616ment 61astiquement d6formable (42) est un ressort de traction. 
10 On notera que sur les figures 2^3, ledit ressort de traction a 6t6 repr6sent6 de 

manidre symbolique. 

II est egalement pr6vu un deuxidme organe de commande (44) destin6 k 

pivoter ledit deuxieme element de guidage (34) dans les differentes 

configurations. 

15 Dans I'exemple de realisation repr^sente sur les figures 2 et 3, ledit 

deuxi^e organe de conraiande (44) est constitu6 d'un levier (43) lequel est 
avantageusement dispose en dehors dudit caisson (9). Ledit levier (43) est 116 
rigidement a un arbre dispose suivant ledit axe (36) et supportant ledit deuxieme 
element de guidage (34). Ainsi k la lumiere de la figure 3, le pivotement dudit 

20 levier (43) provoque le pivotement dudit deuxidme element de guidage (34) autour 
de ladite articulation (35). 

D'une maniere preferentielle, ledit element eiastiquement deformable (42) 
est egalement dispose en dehors dudit caisson (9). Ledit element eiastiquement 
deformable (42) est alors lie d'une part audit caisson (9) et d'autie part audit levier 

25 (43), 

La faucheuse agricole (1) qui vient d'etre decrite n'est qu'un exemple de 
realisation qui ne saurait en aucun cas limiter le domaine de protection defmi par 
les revendications suivaates. 

Ainsi selon un autre exemple de realisation non represente, ladite liaison (39) 
30 pent etre realisee au moyen d'eiements liant ledit premier organe de commande 
(24) et ledit deuxidme organe de commande (44), de manidre a avoir un 
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mouvement adequat dudit deuxieme Element de guidage (34) lors du r6glage dudit 
premier Element de guidage (19). 

Selon un autre exemple de realisation, ledit deuxieme element de guidage 

(34) est li6 de mani^ pivotante au moyen de ladite articulation (35), non pas 
5 audit caisson (9), mais audit premier element de guidage (19). 

Selon encore un autre exemple de realisation, I'axe (36) de ladite articulation 

(35) est confondu avec I'axe (23) de ladite articulation (22). 

Le dispositif de traitement du fourrage (8) conforme a la presente invention 
peut 6galement 6quiper une machine agricole ne comportant pas de dispositif de 
10 coupe (4). Une telle machine comporte alors un dispositif pour ramasser le 
fourrage d6jk coup6 se trouvant sur le sol. 
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Revendications 

1 . DisposMf de traitement du fourrage comportant : 

- un caisson (9) pourvu d'une section d'entree (10) et d'une section de sortie 
(1 1) po\ir le fourrage, 

5 - un rotor (15) U6 audit caisson (9), de manifere a atre entrain6 en rotation afin 

de transporter ledit fourrage vers ladite section de sortie (1 1), 

- un premier 616ment de guidage (19) entourant partiellement ledit rotor (15) 
de maniere k dejBnir un canal de passage (20) pour ledit fourrage, et 

- un deuxifeme a6ment de guidage (34) dispose, de maniere h guider le flux 
10 de fourrage sortant dudit canal de passage (20), ledit deuxidme 616ment de 

guidage (34) pouvant occuper au moins deux positions par rapport audit 
rotor (15), 

caracterise par le fait que ledit premier element de guidage (19) peut 
6galement occuper au moins deux positions par rapport audit rotor (15) et 
1 5 qu'il est pr6vu une liaison (39) entre ledit premier Element de guidage (19) et 

ledit deuxi&ne 616ment de guidage (34), de manidre k ce qu'un changement 
de position dudit premier a^ment de guidage (19) modifie la position dudit 
deuxi^me element de guidage (34), 



20 2. Dispositif de traitement du fourrage selon la revendication 1 , caractirise par 
le fait que ledit premier 61dment de guidage (19) est U6 de mani^e pivotante 
audit caisson (9) au moyen d'une articulation (22) d'axe (23). 

3. Dispositif de traitement du fourrage selon la revendication 2, caractirise par 
25 fe fait que I'axe (23) de ladite articulation (22) est parallele a un axe de 

rotation (45) dudit rotor (15). 

4. Dispositif de traitement du fourrage selon la revendication 3, caractMsi par 
le fait que ladite articulation (22) est situ6e dans une partie arri^re dudit 

30 premier 616ment de guidage (19) et que ladite articulation (22) est dispos6e 

en arridre et au-dessus de Taxe de rotation (45) dudit rotor (15). 
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Dispositif de traitement du fourrage selon IWe quelconque des 
revendications 2 k 4, caracterise par lefait qu'il est prevu un premier organe 
de commande (24) destine k pivoter ledit premier element de guidage (19) 
autour de ladite articulation (22) et i le maintenir dans differentes positions. 

Dispositif de traitement du fourrage selon l*une quelconque des 
revendications 1 a 5, caractirisi par lefait qu*i\ comporte en sus un peigne 
(31) articule selon un axe (32) solidaire dudit premier element de guidage 
(19), ledit peigne (31) 6tant destine a s'engager au moins partiellement dans 
ledit canal de passage (20). 

Dispositif de traitement du fourrage selon Tune quelconque des 
revendications 1 a 6, caractirisi par lefait que ledit deuxieme element de 
guidage (34) est 116 de manifere pivotante audit caisson (9) au moyen d'u^e 
articulation (35) d'axe (36). 

8. Dispositif de traitement du fourrage selon Tune quelconque des 
revendications 1 a 6, caract^risi par lefait que ledit deuxidme 616ment de 
guidage (34) est 116 de manidre pivotante audit premier 616ment de guidage 
(19) au moyen d'une articulation (35) d'axe (36). 

9. Dispositif de traitement du fourrage selon la revendication 7 ou 8, 
caractirisi par le fait que I'axe (36) de ladite articulation (35) est paralldle 
audit axe de rotation (45) dudit rotor (1 5). 

10. Dispositif de traitement du fourrage selon I'une quelconque des 
revendications 7^9, caractirisi par lefait que ladite articulation (35) est 
situ6e dans une partie arridre dudit deuxifeme 616ment de guidage (34). 

11. Dispositif de traitement du fourrage selon I'une quelconque des 
revendications 2 a 5 prise en combinaison avec Tune quelconque des 
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Dispositif de traitement du fourrage selon Ihine quelconque des 
revendications 2 k 4, caraeterisi par lefaU qu'i\ est prevu un premier organe 
de commande (24) destm6 k pivoter ledit premier 616ment de guidage (19) 
autour de ladite articulation (22) et k le maintenir dans diff6reates positions. 

Dispositif de Ixaitement du fourrage selon Ihme quelconque des 
revendications 1 a 5, caracterise par lefait qu'H comporte en sus un peigne 
(31) articul6 selon un axe (32) solidaire dudit premier 616ment de guidage 
(19), ledit peigne (31) 6tant destin6 h s'engager au moins partiellement dans 
ledit canal de passage (20). 

7. Dispositif de traitement du fourrage selon I'une quelconque des 
revendications 1 h 6, caracterisi par lefait que ledit deuxieme 616ment de 
guidage (34) est U6 de mam&:e pivotante audit caisson (9) au moyen d'une 
articulation (35) d'axe (36). 

8. Dispositif de traitement du fourrage selon Tune quelconque des 
revendications 1 k 6, caractirise par lefait que ledit deuxieme 616ment de 
guidage (34) est U6 de manidre pivotante audit premier 616ment de guidage 
(19) au moyen d'une articulation (35) d'axe (36). 

9. Dispositif de traitement du fourrage selon la revendication 7 ou 8, 
caractiris&par le fait que I'axe (36) de ladite articulation (35) est parallMe 
audit axe de rotation (45) dudit rotor (15). 

10. Dispositif de traitement du fourrage selon I'une quelconque des 
revendications 7^9, caracterise par lefait que ladite articulation (35) est 
situ6e dans une partie ani&re dudit deuxieme element de guidage (34). 

11. Dispositif de traitement du fourrage selon I'une quelconque des 
revendications 2^5 prise en combinaison avec IHine quelconque des 
revendications 7 k 10, caractirisi par le fait que I'axe (36) de ladite 
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revendications 6 k 10, caractirisi par le fait que Faxe (36) de ladite 
ardcidatioii (35) est confondu avec I'axe (23) de ladite articulation (22). 

12. Dispositif de traitement du fourrage selon Tune quelconque des 
5 revendications 1 a 11, caractirise par le fait que ladite Uaison (39) est 

reaUs6e par la raise en but^e et le maintien dudit deuxidme element de 
guidage (34) centre ledit premier element de guidage (19). 

13. Dispositif de traitement du fourrage selon la revendication 12, caractirisi 
10 par lefait que ledit deuxidme 616ment de guidage (34) comporte un bee (40) 

destine a venir en appui contre un support (41) m6nag6 sur ledit premier 
a^ment de guidage (19). 

14. Dispositif de traitement du fourrage selon la revendication 12 ou 13, 
15 caractirisi par le fait que le maintien dudit bee (40) contre ledit support 

(41) est r6alis6 au moyen d'un 616ment 61astiquement d6formable (42). 

15. Dispositif de traitement du fourrage selon I'une quelconque des 
revendications 12 h 14, caractirisi par lefait que ledit bee (40) est dispose 

20 dans une partie avant dudit deuxieme Element de guidage (34). 

16. Dispositif de traitement du fourrage selon I'une quelconque des 
revendications 12 h 15 prise en combinaison avec la revendication 2, 
caractirisi par le fait que ledit support (41) est situ6 en avant de ladite 

25 articulation (22) liant ledit premier 616ment de guidage ( 1 9) audit caisson (9). 

17. Dispositif de traitement du fourrage selon Tune quelconque des 
revendications 12 h. 16, caractirisi par le fait que ledit support (41) est 
d6cal6 par rapport k une surface active (21) dudit premier 616ment de 

30 guidage (19), de maniere a sortir dudit canal de passage (20). 
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articulation (35) Hant ledit deuxieme element de guidage (34) audit caisson 
(9) ou audit premier el6ment de guidage (19) est confondu avec I'axe (23) de 
ladite articulation (22) Uant ledit premier 616ment de guidage (19) audit 
caisson (9). 

12. Dispositif de traitement du fourrage selon I'une quelconque des 
revendications 1 i 11, caracterise par le fait que ladite Uaison (39) est 
r6aUs6e par la mise en but6e et le maintien dudit deuxieme element de 
guidage (34) contre ledit premier 616ment de guidage (19). 

13. Dispositif de traitement du fouiiage selon la revendication 12, caractirisi 
par le fait que ledit deuxieme el6ment de guidage (34) comporte un bee (40) 
destine k venir en appui contre un support (41) manage sur ledit premier 
616ment de guidage (19). 

14. Dispositif de traitement du fourrage selon la revendication 12 ou 13, 
caractirisi par le fait que le maintien dudit bee (40) contre ledit support 
(41) est r6alis6 au moyen d'un 616ment dlastiquement d6formable (42). 

15. Dispositif de traitement du fourrage selon Tune quelconque des 
revendications 12 a 14, caracterise par lefait que ledit bee (40) est dispose 
dans une partie avant dudit deuxi&tne 616ment de guidage (34). 

16. Dispositif de traitement du fourrage selon Ihme quelconque des 
revendications 12 15 prise en combinaison avec la revendication 2, 
caractirisi par le fait que ledit support (41) est situ6 en avant de ladite 
articulation (22) Hant ledit premier 61ement de guidage (19) audit caisson (9). 

17. Dispositif de ti^itement du fourrage selon IWe quelconque des 
revendications 12 k 16, caractirisi par le fait que ledit support (41) est 
d6cal6 par rapport a une surfece active (21) dudit premier 616ment de 
guidage (19), de mani^sre k sortir dudit canal de passage (20). 
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18. Dispositif de traitement du fourrage selon Vune quelconque des 
levendications 1 a 17, caracterise par le fait qu'W est pr6vu un deuxidme 
organe de commande (44) destine a disposer ledit deuxieme el6ment de 
guidage (34) suivant deux configurations. 

5 

19. Dispositif de traitement du fourrage selon la revendication 14 prise en 
combinaison avec. la revendication 18, caracterise par le fait que ledit 
616ment 61astiquement d6fonnable (42) est lie d'une part audit caisson (9) et 
d'autre part k un levier (43) dudit deuxieme organe de commande (44). 

10 

20. Machine agricole, caracterisie par lefait qu'eUe comporte un dispositif de 
traitement du fourrage (8) selon Vvaie quelconque des revendications 1^19. 

21. Machine agricole selon la revendication 20, caracterisie par le fait qu'il 
15 s'agit d'une faucheuse agricole (1) comportant en sus un dispositif de coupe 

(4) dispose en avant dudit dispositif de traitement du fourrage (8). 
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